
09.06.2015

(/)

Szukaj w archiwum

(https://www.faceboo
/pages

/Mechanik
/174581655887631)

(/o-czasopismie
/kontakt.html)

‹ wstecz   |   Strona główna (/) › Grudzień 2012 (/miesieczniki/grudzien-2012.html) › Nowe, mechaniczne
rozwiązania systemu narzędziowego robota RobIn Heart*

A. Kobierska, L. Podsędkowski, P. Wróblewski, P. Zawiasa   |   13-05-2014

Mechanik nr 12/2012 (/miesieczniki/grudzien-2012.html)
- Różne
Problematyka  robotów  medycznych,  zapoczątkowana  w  Polsce  w  Fundacji  Rozwoju
Kardiochirurgii, jest od 12 lat rozwijana w Instytucie Obrabiarek i TBM Politechniki Łódzkiej we
współpracy z tą Fundacją. W ciągu ostatnich dwóch lat prace badawcze koncentrowały się na
miniaturyzacji  narzędzi  chirurgicznych,  procedurach automatycznej  wymiany  tych  narzędzi  z
wykorzystaniem  zaprojektowanego  do  tego  celu  magazynu  końcówek  narzędziowych,
wyposażeniu  robota  w  zmysł  dotyku  oraz  na  opracowaniu  oprogramowania,  które  w
ergonomiczny i intuicyjny sposób pozwoli sterować robotem z wykorzystaniem wszystkich jego
możliwości.
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