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Recenzja dorobku naukowego, dydaktycznego i organizacyjnego
dra inz, Dariusza Grzelczyka
W postgpowaniu o nadanie stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk
technicznych w dyscyplinie "mechanika" na podstawie osiggnigcia naukowego
pt.: ;,Dynamika biomechanicznych urzadzen kroczacych sterowanych przy

uzyciu generatorow wzorca chodu".

Podstawa opracowania recenz;ji:

Zlecenie Wydzialu Mechanicznego Politechniki Lodzkiej - na podstawie decyzji
Centralnej Komisji do Spraw Stopni i Tytuléw Naukowych nr BCK-VI-L-11058/2019 z dnia
24 stycznia 2020 roku, wydanej na podstawie art. 18 a ust.5 ustawy z dnia 14 marca 2003
roku o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki
(Dz. U. 2017 poz. 1789), w zwigzku z art. 179 ust. 2 Ustawy a dnia 3 lipca 2018r. Przepisy

wprowadzajqce ustawe - Prawo o szkolnictwie wyiszym i nauce (Dz. U. poz. 1669) 7 dnia 30
sierpnia 2018r.

1. Informacje ogolne o Habilitancie

Dr inz. Dariusz Grzelezyk w 2005 roku uzyskat tytut zawodowy magistra inzyniera na
kierunku Fizyka Techniczna, specjalnosé Fizyka Komputerowa na Wydziale Fizyki
Technicznej, Informatyki i Matematyki Stosowanej Politechniki Lodzkiej. Od 2007 roku
zwigzal soje zycie zawodowe z Katedra Automatyki, Biomechaniki i Mechatroniki na
Wydziale Mechanicznym, Politechniki Eédzkiej. W latach 2007-2010 pracowal na
stanowisku asystenta, a nastepnie po obronie doktoratu w roku 2010 jako adiunkt. Prace
doktorska pt.: ,,Dynamika i procesy tribologiczne w uktadzie mechatronicznym ze sprzegtem
ciernym" obronit pod kierunkiem prof. dra hab. inz. Jana Awrejcewicza.
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Szerokie zainteresowania naukowe Habilitanta koncentruja sie wokél zagadnien
mechaniki, biomechaniki, automatyki, robotyki oraz mechatroniki. W okresie 10 lat po
doktoracie zgromadzil znaczacy dorobek publikacyjny, przedstawiony jako gléwne
osiggniecie w procesie habilitacyjnym (opisane w nastepnym punkcie) oraz bedgcy efektem
zrealizowanych interdyscyplinarnych badan dotyczacych:

® procesoOw zuzywania w mechanicznym sprzegle ciernym, jako kontynuacja
badan rozpoczetych w pracy doktorskiej,

* zjawisk cieplnych w mechanicznym sprzegle ciernym,

* dynamiki nieliniowej wybranych uktadéow mechanicznych,

e dynamiki uktadéw napedowych z silnikiem krokowym,

* modelowania procesu upadku czlowieka do przodu,

¢ modelowania procesu wymiany stawu biodrowego,

* modelowania zjawisk optycznych w osrodkach dwéjtomnych.

Badania bgdace podstawa pracy doktorskiej, kontynuowane réwniez po jej zakoniczeniu
poswigcone byly modelowaniu matematycznemu oraz weryfikacji eksperymentalnej
proceséw zuzywania w tym rowniez proceséw cieplnych zachodzacych na powierzchni styku
okladzin mechanicznego sprzegla ciernego. Uwzglednione zostaly zaréwno wiasciwosci
zuzywania jak i elastyczno$¢ materialéw ciernych bedacych w kontakcie ciernym. Podczas
modelowania matematycznego oraz dalszych symulacji numerycznych, wykorzystano
izbadano zaréwno ogélny nieliniowy rézniczkowy model zuzycia, jak i model zuzycia
w postaci catkowej. Rozwigzane zostaly réwnania dotyczgce naciskoéw stykowych, rozkladow
zuzycia poszczegdlnych oktadzin ciernych, zmniejszenia odlegtosci migdzy tarczami sprzegla
oraz momentu tarcia przenoszonego przez sprzeglo, a uzyskane wyniki pordwnano z danymi
doswiadczalnymi. Opracowany zostal réwniez model matematyczny opisujacy procesy
wytwarzania ciepta i jego rozchodzenia sie w mechanicznym sprzegle ciernym, ktéry
nastepnie zostal przebadany numerycznie i zweryfikowany eksperymentalnie.

Po ukonczeniu pracy doktorskiej w dorobku Habilitanta znajdujg si¢ prace z zakresu
modelowania i analizy numerycznej dynamiki ukladéw mechanicznych o roznej strukturze.
W ramach tych badan powstaly autorskie modele matematyczne opisujace zachodzace
zjawiska o charakterze nieliniowym. Dr inz. Dariusz Grzelcezyk zrealizowal réwniez badania
modelowe oraz eksperymentalne dotyczace hybrydowego silnika krokowego obcigzonego
wirujgeg masg cylindryczng oraz skonstruowat prototyp jednostki napedzanej hydraulicznie,
przeksztalcajacej ruch obrotowy w liniowy do zastosowar biomechanicznych.

Duza czg$¢ dorobku Habilitanta dotyczy interdyscyplinarnych badafi biomechaniki
cztowieka. W swoich pracach analizowal w oparciu 0 modele numeryczne konsekwencje
upadku czlowieka do przodu. Badania miaty charakter utylitarny i dotyczg nadal aktualnych
probleméw mozliwosci wystapienia urazéw koficzyny goérnej, zlamania kosci nadgarstka
i przedramienia. Kolejny przyklad badan biomechanicznych to analiza réznych typéw
mocowania protezy w kanale szpikowym kosci udowej w alloplastyce stawu biodrowego.
Wpracy zbudowany zostat model numeryczny, kogci udowej jak i endoprotezy
o rzeczywistych rozmiarach, ksztaltach i wiasciwosciach fizyko-mechanicznych materiatu.
Modelowanie numeryczne bylo réwniez podstawa wnioskowania o zdolnosciach
adaptacyjnych ko$ci w warunkach po implantacji.



Dr inz. Dariusz Grzelczyk jest osoba aktywnie dziatajgcg w ramach zadan uczelni, jak
rowniez w kontaktach z otoczeniem gospodarczym. Dorobek naukowy oraz dydaktyczny jest
rowniez efektem wspotpracy i kontaktow miedzynarodowych.

Przy okazji spotkan i imprez o charakterze naukowym spedzit krotkie okresy czasu w
réznych o$rodkach naukowych lub laboratoriach w kraju takich jak: Instytut Podstaw Budowy
Maszyn na Wydziale Samochodéw i Maszyn Roboczych Politechniki Warszawskiej,
(jednodniowe wizyty w 2008, 2010, 2012, 2014, 2018 roku); Zaklad Technologii
Inteligentnych oraz Zaklad Mechaniki Doswiadczalnej Instytutu Podstawowych Probleméw
Techniki Polskiej Akademii Nauk, Warszawa 2018, Zakiad Inzynierii Biomedycznej
Uniwersytet Zielonogorski 2018. Wyjazdy zagraniczne: Instytut Mechaniki Riga Technical
University (8-12 wrzesnia 2008, Ryga, Lotwa); Department of Applied Mechanics FEMTO
ST Institute (18-19 maja 2015, Besancon, Francja), Acoustics and Vibration Laboratory
Faculty of Mechanical Engineering "Politehnica" University of Timisoara (28-29 maja 2015,
Timisoara, Rumunia), "Kharkov Polytechnic Institute" National Technical University (27-30
wrzesnia 2016, Charkéw, Ukraina), Higher Technical School of Engineering of the University
of Seville (2-5 lipca 2017, Sewilla, Hiszpania).

Habilitant aktywnie uczestniczy w pracach organizacyjnych Politechniki Lddzkiej,
wtym jako czlonek kilku komisji dotyczacych dydaktyki, przy opracowywaniu nowych
programéw ksztalcenia dla studentéw studidéw stacjonarnych i niestacjonarnych Wydziatu
Mechanicznego, jako opiekun praktyk studenckich. Za aktywnos¢ organizacyjng i naukowa
uzyskat liczne nagrody Rektora Politechniki L6dzkiej 2008, 2010,2012,2013,2014,2016.

Jest aktywnym uczestnikiem naukowych konferencji krajowych oraz o zasiegu
migdzynarodowym. Na zlecenie czasopism o zasiggu $wiatowym opracowal 76 recenzji
artykutdw naukowych w wigkszosci dla czasopism znajdujacych sie na liscie JCR. Jako
Guest-Editor brat udzial w powstaniu 3 wydan specjalnych w tym 2 w czasopismach
posiadajgcych wskaznik Impact Factor, a obecnie jest Co-Edytorem ksigzki publikowanej
przez wydawnictwo IntechOpen.

Analizujge przedstawiony do oceny 10 letni dorobek Habilitanta, jaki uzyskal na
Politechnice Lodzkiej znaczqco wzrést po ostatnim awansie zawodowym. Cala dzialalnosé
naukowa dra inz. Dariusza Grzelczyka miesci sig z w dziedzinie nauk technicznych
w dyscyplinie "mechanika”.

2. Dzialalno$é naukowa Habilitanta

Jako gléwne osiggnigcie naukowe w postepowaniu habilitacyjnym dra inz. Dariusza
Grzelezyka zaprezentowany zostat jednotematyczny cykl publikacji pod wspolnym tytutem:
"Dynamika biomechanicznych urzadzen kroczacych sterowanych przy uzyciu generatorow
wzorca chodu".
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Cykl opublikowany w latach 2012-2019 obejmuje tacznie 12 publikacji o facznym IF

7,65 oraz dwa raporty z badan. Habilitant jest pierwszym autorem 13 prac:

1. D. Grzelczyk, B. Stanczyk, J. Awrejcewicz (2015) On the hexapod leg control with
nonlinear stick-slip vibrations, Applied Mechanics and Materials, 801, 12-24.

2. D. Grzelezyk, B. Stanczyk, J. Awrejcewicz (2015) Power consumption analysis of
different hexapod robot gaits, in: Dynamical Systems - Mechatronics and Life Sciences,
Eds. J. Awrejcewicz, M. Kazmierczak, J. Mrozowski, P. Olejnik, TU of Lodz, Lodz,
2015.

3. B. Staficzyk, D. Grzelezyk, J. Awrejcewicz (2012) Control of mobile walking robot
(hexapod), Measurements Automation Robotics, 12, 157-159.

4. D. Grzelczyk, B. Stanczyk, J. Awrejcewicz (2016) Prototype, control system architecture
and controlling of the hexapod legs with nonlinear stick-slip vibrations, Mechatronics, 37,
63-78. (IF = 2.496)

5. D. Grzelezyk, B. Stanczyk, J. Awrejcewicz (2016) Estimation on the contact forces
between the hexapod legs and the ground during walking in the tripod gait, Vibrations in
Physical Systems, 27, 107-114.

6. D. Grzelczyk, B. Stanczyk, J. Awrejcewicz (2017) Kinematics, dynamics and power
consumption analysis of the hexapod robot during walking with tripod gait, International
Journal of Structural Stability and Dynamics, 17(5). (IF = 2.082)

7. D. Grzelezyk, B. Stanczyk, O. Szymanowska, J. Awrejcewicz (2017) Simulation of the
octopod robot controlled by different central patierns  generators, in: Engineering
Dynamics and Life Sciences, (Eds.) J. Awrejcewicz, M. Kazmierczak, J. Mrozowski, P.
Olejnik, DAB&M of TUL Press, Lodz, 2017, 229-238 (ISBN 978-83-935312-4-0).

8. D. Grzelezyk, O. Szymanowska, J. Awrejcewicz (2019) Kinematic and dynamic
simulation of an octopod robot controlled by different central pattern generators,
Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers, Part I: Journal of Systems and
Control Engineering, 233(4), 400-417. (IF = 0.988)

9. D. Grzelczyk, O. Szymanowska, J. Awrejcewicz (2018) Gait pattern generator for control
of a lower limb exoskeleton, Vibrations in Physical Systems, 29, 2018007 (10 pages).

10. D. Grzelezyk, J. Awrejcewicz (2018) Analysis of contact forces between the ground and
hexapod robot legs during tripod gait, Machine Dynamics Research, 42(2) (w druku).

11. D. Grzelezyk, J. Awrejcewicz (2019) Modeling and control of an eight-legged walking
robot driven by different gait generators, International Journal of Structural Stability and
Dynamics, 19(5), 1941009-1 - 1941009-23. (IF = 2.082).

12.D. Grzelezyk, J. Awrejcewicz (2019) Dynamics, stability analysis and control of a
mammal-like octopod robot driven by different central pattern generators  (DOI:
10.22059/JCAMECH.2019.278583.375).

13. D. Grzelczyk (2019) Control of the multi-legged robots on planar, unstable and vibrating
ground (niepublikowany raport z grantu OPUS 9, styczen-marzec 2019).

14. D. Grzelezyk (2019) Modeling and control of human lower limb exoskeletons driven by
linear actuators (niepublikowany raport z grantu OPUS 9, styczen-marzec 2019).

///



Zaprezentowane do oceny osiggniecie naukowe dotyczy przede wszystkim
modelowania, symulacji numerycznej i weryfikacji  eksperymentalnej  szescio
i o$miokonficzynowych urzadzen kroczgcych sterowanych przy uzyciu generatorow wzorca
chodu (eng. Central Pattern Generators - CPGs). Jeden z artykuléw wymieniony w spisie nr 9
oraz raport 14 opisujg zagadnienie egzoszkieletu z przeznaczeniem do rehabilitacji oséb
z dysfunkcjami koficzyn dolnych. Wspomniane badania egzoszkieletu to efekt realizowanego
projektu finansowanego z programu NCN OPUS 9 i sq to wyniki wstgpne prowadzonych
badan.

Zasadniczg czgs$¢ przedstawionego do oceny osiggnigcia naukowego dra inz. Dariusza
Grzelezyka stanowi 12 prac (11 artykuléw i 1 raport z grantu) na temat badaf urzadzen
kroczacych. Wyniki przeprowadzonych badan zostaly opublikowane, jako 4 artykuty
w renomowanych czasopismach o zasiegu mi¢dzynarodowych. Pozostate 8 prac stanowia,
jezeli chodzi o tresé merytoryczng niewielkie uzupelnienie tych wymienionych
najwazniejszych.

Wybdr tematyki uwazam za interesujacy i aktualny, badania réznych typow maszyn
kroczacych nadal stanowia wyzwanie dla $wiata nauki. Pewna watpliwos$¢ rodzi sie
w sytuacji, gdy Autor wskazuje na konieczno$é poszukiwania alternatywnych sposobow
transportu w terenie gdzie brakuje plaskich drég, natomiast badania przeprowadza dla
urzadzen kroczacych po plaskich powierzchniach?. Dlaczego wybor padl na 6¢cio i 8mio
koficzynowe urzadzenia, podczas gdy np. prezentowane urzadzenia kroczace firmy
BostonDynamics 4 konczynowe, znakomicie radzg sobie w naturalnym terenie? W mojej
ocenie warte bylo zaprezentowanie w autoreferacie osiggnig¢ Habilitanta na tle aktualnego
stanu wiedzy. Razace jest czeste uzywanie przez Kandydata stowa "noga", to potocznie
rozumiane stowo, ktére powinno byé zastapione "konczyna".

Gléwnym celem przeprowadzonych badan bylo uzyskanie optymalnych parametréw
kinematycznych i dynamicznych badanych maszyn podczas lokomocji, co ostatecznie
doprowadzilto do zwigkszenia stabilnosci robota i mozliwosci Jego sterowania. Znaczacym
osiagni¢ciem naukowym Habilitanta sa kinematyczne i dynamiczne modele réznych wersji
robotéw z koficzynami krabow lub ssakow, ktére mogg byé przydatne do oszacowania
kluczowych parametréw robota podczas chodu i do oceny wykorzystywanych generatoréw
chodu. Zaproponowany i przetestowany zostat algorytm odpowiedzialny za ptynne przejscia
mi¢dzy réznymi fazami chodu. W pracy rozwigzany zostal problem sterowania kierunkiem
ruchu robota i orientacjg przestrzenng w trakcie chodu. Moze to by¢ przydatne dla sterowania
podezas ruchu kroczacego robota przy poruszaniu si¢ w Srodowisku naturalnym.

Habilitant podjat si¢ trudnych zadan, szczegOlnie w obszarze modelowania
skomplikowanych uktadéw anatomicznych. Uwazam, ze umiejetnie polgczyt modelowanie
matematyczne z weryfikacja eksperymentalng prowadzonych badan. Podsumowujgc nalezy
stwierdzi¢, Ze opracowana w pracy metoda daje szerokie mozliwosci rozwoju algorytméw
sterowania urzgdzeniami kroczgcymi.

Dr inz. Dariusz Grzelczyk jest wspolautorem 32 artykuléw w czasopismach naukowych
o zasiggu migdzynarodowym w tym 13 z tzw. listy Journal Citation Report), 13 rozdziatow
w ksigzkach, 14 prac w recenzowanych materiatach konferencyjnych oraz 39 krétkich
komunikatow i abstraktow.
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Sumaryczny impact factor wedlug listy Journal Citation Reports (JCR), zgodnie

z rokiem opublikowania: IF = 16,833. Liczba cytowan publikacji wedtug bazy Web of
Science) (WoS): 56 (50 bez samo-cytowar).

Indeks Hirscha wedtug bazy Web of Science (WoS): 5 (5 bez samo-cytowan).
Habilitant bral udziat w 9 grantach badawezych finansowanych przez Ministerstwo

Nauki i Szkolnictwa Wyzszego, Fundacj¢ na Rzecz Nauki Polskiej oraz Narodowe Centrum
Nauki, w tym 5 po uzyskaniu stopnia doktora.

Podsumowujgc stwierdzam, ze dorobek naukowy dra inz. Dariusza Grzelczyka pod
wzgledem liczbowym, jak i merylorycznym jest wystarczajqcy i speinia kryteria niezbedne do
wystgpienia z wnioskiem o nadanie stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk
technicznych.

3. Dzialalno$¢ dydaktyczna w tym réwniez opieka naukowa

Dr inz. Dariusz Grzelezyk jest cenionym dydaktykiem, potwierdzeniem sg wysokie
oceny w rozliczeniach okresowych nauczycieli akademickich.

Prowadzi zajgcia dla studentow  studiow inzynierskich, magisterskich oraz
doktoranckich z przedmiotéw takich jak

I stopien studiow:

¢ Podstawy Automatyki / Automatyka (wyktady, ¢wiczenia, laboratorium),

e Podstawy Automatyzacji i Mechatroniki (wyktady),

* Modelowanie i Optymalizacja (wyklady, ¢wiczenia, projekt),

* Kierunkowy Projekt Grupowy (projekt)

e Dynamics of Mechatronic Systems, Optimisation, and Biomechanical
Engineering - trzy krétkie kursy wykladéw w J. angielskim dla studentéw
wydziatu International Faculty of Engineering (IFE) Politechniki Lodzkie;j,

IT stopien studiow:;
* Matematyczne Metody Mechatroniki (wyklady, éwiczenia, projekt),
® Laboratorium dyplomowe, prace przejsciowe, seminaria dyplomowe,
III stopien studidw:
* Metody komputerowe w mechanice II (¢wiczenia).
Habilitant aktywnie uczestniczy w pracach komisji uczelnianych:

® W pracach zwigzanych z opracowywaniem programu studiow Mechatronika na
rok akademicki 2012/2013,

* czlonek Komisji ds. Jakosci Ksztalcenia w kadencji 2012-2016, 2016-2020,

¢ czionek Komisji Praktyk Studenckich w kadencji 2012-2016, 2016-2020,

* sekretarz Komisji Dydaktycznej na kierunku Mechatronika w kadencji 2012-
2016,

* koordynator ECTS dla kierunku Mechatronika na Wydziale Mechanicznym
Politechniki £.6dzkiej,



Petnit

przewodniczacy Komisji Konkursowej na potrzeby procesu rekrutacii
w projekcie "Studiujesz? - Praktykuj!" w ramach programu stazy,

czionek Rady Kierunkéw Studiéw: Systemy sterowania inteligentnymi
budynkami, Mechatronika,

czlonek Komisji Rekrutacyjnej Konkursu na stypendium w ramach grantu
OPUS 9 realizowanego w Katedrze Automatyki, Biomechaniki i Mechatroniki
Politechniki £.6dzkiej,

czlonek Komisji Rekrutacyjnej Konkursu na stypendium w ramach grantu
OPUS 14 realizowanego w Katedrze Automatyki, Biomechaniki i Mechatroniki
Politechniki L.6dzkiej, 3 krotnie: 21.09.2018r; 22.10.2018r; 12.12.2018r.,
czlonek Komisji Rekrutacyjnej Konkursu na 3 stanowiska typu POST-DOC
wramach grantu OPUS 14 realizowanego w Katedrze Automatyki,
Biomechaniki i Mechatroniki Politechniki £.édzkiej,

cztonek zespolu hospitujagcego zajecia dydaktyczne prowadzone przez
nauczycieli — akademickich w Katedrze Automatyki, Biomechaniki
i Mechatroniki Politechniki EL6dzkiej: 2 marca 2013r; 16 kwietnia 2014r;
22 grudnia 2015r; 11 stycznia 2016r; 7 kwietnia 2018r.

funkcj¢ promotora 15 prac inzynierskich i 2 prac magisterskich. Byl

zrecenzowatem 18 prac inzynierskich oraz 8 prac magisterskich.
Dr inz. Dariusz Grzelezyk petnit funkcje promotora pomocniczego w 3 zakorczonych
przewodach doktorskich, a obecnie pelni funkcje promotora w kolejnym przewodzie

doktorskim:

Ievgen Levadnyi, Numerical and experimental analysis of the intact and
implanted femoral bone under different loading scenario, promotor: prof. dr hab.
inz. Jan Awrejcewicz, promotor pomocniczy: dr inz. Dariusz Grzelezyk. Praca
doktorska realizowana w ramach International Doctoral School i wyrdzniona
przez Rad¢ Wydzialu Mechanicznego Politechniki Lodzkiej jako najlepsza praca
doktorska w 2018 roku.

Pawel Biesiacki, Numeryczna analiza wytrzymalosciowa kosci konczyny gérnej
w aspekeie urazéw spowodowanych upadkiem, promotor: dr hab. inz. Jerzy
Mrozowski, promotor pomocniczy: dr inz. Dariusz Grzelczyk.

Bartosz Staficzyk, Model matematyczny, analiza, symulacja chodu i konstrukcja
robota szescionoznego, promotor: prof. dr hab. inz. Jan Awrejcewicz, promotor
pomocniczy: dr inz. Dariusz Grzelczyk.

Olga Jarzyna, Sterowanie egzoszkieletem do rehabilitacji koriczyn dolnych
czlowicka na podstawie wzorca chodu, promotor: prof. dr hab. inz Jan
Awrejcewicz, promotor pomocniczy: dr inz. Dariusz Grzelezyk, przewéd
doktorski otwarty w lutym 2019r. - praca w trakcie realizacji.



4. Dzialalnos$¢ organizacyjna i uznanie w §rodowisku naukowym Kandydata

Dr inz. Dariusz Grzelczyk brat czynny udzial w organizacji 8 konferencji naukowych
o zasiggu migdzynarodowych w Lodzi.

Po uzyskaniu stopnia doktora uczestniczyt w 23 konferencjach migdzynarodowych, w
tym w 17 konferencjach krajowych oraz 6 konferencjach zagranicznych, byl wspotautorem 34
wygloszonych referatéw na konferencjach miedzynarodowych:

Udziat Habilitanta w komitetach redakcyjnych i radach naukowych czasopism
* 3 krotnie pehil funkcje Co-Edytora w pokonferencyjnych wydaniach
specjalnych:

© nazwa czasopisma: International Journal of Structural Stability and
Dynamics, World Scientific. Charakter udziatu: Guest co-editor wydania
specjalnego po konferencji: 13th International Conference on Dynamical
Systems - Theory and Applications (DSTA 2015), December 7-10, 2015,
L6dz, Poland.: J. Awrejcewicz, C.-H. Lamarque, D. Grzelczyk (2017)
Preface, International Journal of Structural Stability and Dynamics,
17(5), 1702001-1 - 1702001-5. 2.

o mnazwa czasopisma: Discontinuity, Nonlinearity, and Complexity, L&H
Scientific Publishing. Charakter udzialu: Guest co-editor wydania
specjalnego po konferencji: 13th International Conference on Dynamical
Systems - Theory and Applications (DSTA 2015), December 7-10, 2015,
L6dz, Poland. J. Awrejcewicz, D. Grzelezyk (2017) Modelling, analysis
and control of nonlinear discrete and continuous mechanical structures
dedicated for mechatronic applications, Discontinuity, Nonlinearity, and
Complexity, 6(4), 421-423.

O nazwa czasopisma: International Journal of Structural Stability and
Dynamics, World Scientific. Charakter udziatu: Guest co-editor wydania
specjalnego po konferencji: 14th International Conference on Dynamical
Systems - Theory and Applications (DSTA 2017), December 11-14,
2017, Lodz, Poland. J. Awrejcewicz, P. Beda, D. Grzelezyk (2019)
Preface. Special Issue on 14th International Conference on "Dynamical
Systems — Theory and Applications", International Journal of Structural
Stability and Dynamics, 19(5), 1902002-1 - 1902002-4.

* Co-Edytor: International Journal of Structural Stability and Dynamics, nazwa
ksigzki: Dynamical systems Theory (ISBN: 978-1-83880-230-1), wydawca:
IntechOpen. Edytorzy: Jan Awrejcewicz, Dariusz Grzelczyk.

W okresie po uzyskaniu stopnia doktora opracowat 76 recenzji artykutéw naukowych,
w zdecydowanej wigkszodci dla czasopism znajdujgcych si¢ na liscie JCR. Czesé recenzji
przygotowatem dla wydawnictwa Springer oraz dla 2 konferencji miedzynarodowych:
* Journal of Applied Mathematics and Mechanics (IF = 1,296) - 4 recenzje 3
artykulow (pazdziernik 2018 - luty 2019),
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Transactions of the Canadian Society for Mechanical Engineering (IF = 0.333) -
1 recenzja 1 artykutu (luty 2019),

Nonlinear Dynamics (IF = 4,339) - 2 recenzje 1 artykulu (sierpien 2018 -
styczen 2019),

Applied Mathematical Modelling (IF = 2,617) - 11 recenzji 6 artykulow
(listopad 2016 - grudzien 2018),

International Journal of Non-Linear Mechanics (IF = 2,163) - 3 recenzje 3
artykutlow (czerwiec 2016 - listopad 2016),

Mechanical Systems and Signal Processing (IF = 4,370) - 3 recenzje 1 artykutu
(maj 2016 - sierpien 2016),

Archive of Applied Mechanics (IF = 1,467) - 1 recenzja 1 artykulu (kwiecien
2016),

Latin American Journal of Solids and Structures (IF = 0,905) - 4 recenzje 2
artykutéw (maj 2018 - listopad 2018),

Journal of Sound and Vibration (IF = 2,618) - 5 recenzji 2 artykutow (kwiecien
2018 - pazdziernik 2018),

Advances in Mechanical Engineering (IF = 0,848) - 7 recenzji 5 artykutow (maj
2018 - marzec 2019),

IEEE Access (IF = 3,557) - 2 recenzje 2 artykuléw (lipiec 2018 - wrzesien
2018),

IEEE Transactions on Industrial Electronics (IF = 7,050) - 1 recenzja 1 artykutu
(sierpien 2018),

Mechatronics (IF = 2,423) - 4 recenzje 3 artykutéw (maj 2017 - maj 2018),
Tribology Transactions (IF = 1,723) - 2 recenzje 1 artykulu (grudzien 2017 -
luty 2018),

International Journal of Nonlinear Sciences and Numerical Simulation {dF =
1,162), 2 recenzje 1 artykutu (maj 2017 - wrzesien 2017)

Crystals (IF = 2,144), 1 recenzja 1 artykutu (marzec/kwiecien 2019),

Journal of Applied Mathematics and Computational Mechanics (czes¢ B wykazu
czasopism MNISW) - 1 recenzja 1 artykuhu (luty 2019),

The Open Bioinformatics Journal - 1 recenzja 1 artykutu (luty 2017),
Differential Equations and Dynamical Systems - 3 recenzje 3 artykulow (marzec
2012 - maj 2012),

Wydawnictwo Springer (Springer International Publishing AG, part of Springer
Nature) - 15 recenzji 11 artykuléw (luty 2018 - maj 2018),

The Second International Conference on Mechanical, Electric and Industrial
Engineering (MEIE2019), May 25-27, 2019, Hangzhou, China - 2 recenzje 1
artykutu (kwiecien 2018).

Migdzynarodowa Konferencja Naukowo-Techniczna MANUFACTURING
2019, Politechnika Poznanska, 19-22 maja 2019 - 2 recenzje 1 artykutu (listopad
2018 - styczen 2019).
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Od 2016 roku jest czlonkiem Sekcji Dynamiki Uktadéw Komitetu Mechaniki Polskiej
Akademii Nauk, natomiast od 2018 roku jest czlonkiem Polskiego Towarzystwa
Biomechaniki.

Dr inz. Dariusz Grzelczyk aktywnie uczestniczy w pracach organizacyjnych
Politechniki £.0dzkiej. Za aktywnosé organizacyjng i naukowa uzyskat nagrody Rektora
Politechniki L.6dzkiej 2008, 2010,2012,2013,2014,2016.

Opisane w tym i poprzednim punkcie osiqgnigcia nalezy uznaé za spelniajgce wymogi
ustawy.

S. Whniosek koncowy

Przeprowadzona analiza otrzymanej do oceny dokumentacji zawierajgcej dorobek dra
inz. Dariusza Grzelczyka pozwala stwierdzi¢, ze od ostatniego postgpowania awansowego
wzrést znaczaco, a przediozony wniosek o przeprowadzenie postgpowania habilitacyjnego
jest w petni uzasadniony. Uzyskane przez Kandydata wyniki prac badawczych stanowig
oryginalny wktad do rozwoju dyscypliny "mechanika" w dziedzinie nauk technicznych.

Szczegélowa analiza dorobku, a takze dokumentacja autorska potwierdzajg
ugruntowany poziom naukowy Habilitanta oraz jego zdolnosci do samodzielnego
prowadzenia badan. Pozytywnie oceniam réwniez aktywnos¢ organizacyjng i dydaktyczna,
w tym jako promotora pomocniczego w czterech przewodach doktorskich.

Osiagni¢cia naukowe dra inz. Dariusza Grzelczyka, bedace przedmiotem niniejszej
opinii, spetniajg kryteria okre§lone w obowigzujacym prawie i przepisach przy ubieganiu sig
o stopient doktora habilitowanego.

W zwigzku z wyrazona opinig uwazam, ze omawiany dorobek dra inz. Dariusza
Grzelezyka moze stanowi¢ podstawe do nadania stopnia doktora habilitowanego nauk

technicznych i wnosze o dopuszczenie Habilitanta do dalszych etapéw postepowania
habilitacyjnego.

Wopete Coil
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